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(54) Installation de transport par cable pour I'acheminement de charges depuis une station de chargement jus- 
qu'a leur lieu de traitement et/ou de condition nement 



(57) Cette installation est du type comprenant un cable (2) 
cireulant a I'interieur de la station de chargement et se pro- 
longeant jusqu'a une station de dechargement voisine du 
lieu de traitement et/ou de condition nement et des suspen- 
tes (4) presentant une extremite superieure (4a) d'accro- 
chage au cable (2) et leur decrochage du cable par simple 
soulevement et un crochet inferieur (4b), destine a recevoir 
Torgane d'accrochage d'une charge (3). 

II est prevu, a la station de dechargement, des moyens 
(8a) pour souiever, success ivement, chaque suspente (4) 
qui arrive a proximite du poste de dechargement et la de- 
brayer du cable (2) sans Ten desengager, des moyens 
(8,1 1 ,1 2) pour supporter et entratner, jusqu'au poste de de- 
chargement (17a), chaque suspente (4) debrayee du cable 
(2), des moyens de detection de chaque suspente (4) char- 
gee au poste de dechargement (17aV une pince (15) por- 
tee par un bras horizontal (16) monte pivotant autour d'un 
axe vertical (17) entre deux positions extremes, des 
moyens de manoeuvre (18) etant associes a cette pince 

(15) pour commander sa fermeture sur I'organe d'accro- 
chage (25,26) d'une charge (3), lorsque cette suspente (4) 
est au poste de dechargement (17a) et que le bras support 

(16) de la pince (15) est dans sa position extreme de de- 
chargement et son ouverture, apres son pivotement dans 
Tautre position extreme (16), des moyens de detection de 



la position extreme occupee par le bras (16) support de la 
pince (15), des moyens (22,23,24) aptes a souiever le bras 
pivotant (16) lorsque la pince (15) est refermee sur I'organe 
d'accrochage (25,26) d'une charge (3) et des moyens (1 9) 
aptes a faire pivoter le bras (16) support de la pince (15) de 
sa position extreme de dechargement (3) a son autre posi- 
tion extreme. 




Illlll l ll I llll ll II 
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La presente invention concerne une installation de transport par 
cable pour Tacheminement de charges depuis une station de chargement 
jusqu'a leur lieu de traitement et/ou de conditionnement et notamment pour 
l ! acheminement de regimes de bananes depuis la plantation jusqu'a leur lieu 
de traitement et de conditionnement. 

Pour eviter d'avoir a charger ies regimes de bananes sur des 
camions les transportant de la plantation jusqu'a leur lieu de traitement et 
de conditionnement, tel qu ! un hangar, ce qui avait pour inconvenient de 
taler les bananes et de provoquer leur pourrissement premature, on a congu 
des installations de transport par cable circulant a l'interieur de la 
plantation et se prolongeant jusqu f au hangar de traitement et comportant, 
d ! une part, des poulies supportant et guidant ie cable et dont au moins une 
motrice, assure i'entramement du cable et, d f autre part," des suspentes 
presentant une extremite superieure, en forme de queue de cochon et 
destinee a permettre leur accrochage au c§ble et leur decrochage du cable 
par simple soulevement, et une extremite inferieure, en forme de crochet, 
destinee a recevoir la boucle d ! un lien solidaire d f un regime de bananes et a 
assurer le transport de ce regime depuis la plantation jusqu'au hangar de 
traitement. 

Dans les plantations equipees de ces installations, les bananes ne 
sont theoriquement ni choquees ni compressees. Cependant on congoit 
aisement que si i'effort necessaire a la mise en place des suspentes deja 
chargees de leur regime, sur les lieux de la plantation, est important, il est 
encore plus difficile et penibie de decharger les regimes et ies suspentes a 
leur arrivee sur le lieu de traitement du fait que les operations de 
dechargement doivent §tre entreprises alors que les suspentes et les regimes 
sont en mouvement. 

En outre, apres leur dechargement, qui, compte-tenu de leur poids, 
qui peut atteindre 60 Kgs, necessite la presence de deux personnes, les 
regimes doivent etre transportes, par ces memes personnes, jusq^a leur 
premier poste de traitement. 

Enfin, il arrive frequemment qu f en raison de leur poids eleve et de 
la fatigue ou maladresse eventuelie des personnes qui assurent leur dechar- 
gement, les regimes chutent lourdement sur le sol, ce qui annihile les 
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avantages de leur transport par cable. 

La presente invention vise a remedier a tous ces inconvenients. A 
cet effet, dans ^installation qu'elie concerne, et qui est du type precite, il 
est prevu, a la station de dechargement : 
5 - des moyens pour soulever, successivement, chaque suspente qui 

arrive a proximite du poste de dechargement et la debrayer du cable sans 
Ten desengager, 

- des moyens pour supporter et entratner, jusqu'au poste de 
dechargement, chaque suspente debrayee du cable, 

10 - des moyens de detection de chaque suspente chargee au poste de 

dechargement, 

- une pince portee par un bras horizontal montee pivotant autour 
d r un axe vertical entre deux positions extremes decalees Tune de I'autre 
d ! environ 180°, et dans chacune desquelies le bras est sensiblement ortho- 

15 gonal au cable, des moyens de manoeuvre etant associes a cette pince pour 
commander sa fermeture sur l'organe d'accrochage, a sa suspente, d f une 
charge lorsque cette suspente est au poste de dechargement et que le bras 
support de la pince est dans sa position extreme de dechargement et son 
ouverture apres son pivotement dans Tautre position extreme du bras ou 

20 position de depose des charges, 

- des moyens de detection de la position extreme occupee par le 
bras support de la pince, 

- des moyens aptes a soulever le bras pivotant lorsque la pince est 
refer mee sur i'organe d'accrochage d ! une charge, a sa suspente, et le 

25 desengager du crochet de cette suspente et 

- des moyens aptes a faire pivoter le bras support de la pince de 
sa position extreme de dechargement a son autre position extreme de 
depose de ces charges d ! ou ces dernieres sont ensuite transportees a divers 
postes prevus pour leur traitement et leur conditionnement. 

30 Ainsi, le dechargement des charges lorsque ieurs suspentes ar- 

rivent a leur lieu de traitement est done entierement automatique et ne 
necessite aucune intervention humaine penible. 

Suivant une forme d'execution simple de Tinvention, 

- les moyens pour debrayer chaque suspente du cable lors de son 
35 arrivee a proximite du poste de dechargement sont constitues, d ! une part, 

par une rampe menagee a Textremite amont d ! un guide support horizontal 
fixe, s'etendant, de part et d f autre, parallelement au cable, du poste de 
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dechargement proprement dit et dont l ! autre extremite, situee en aval de ce 
poste, presente une rampe inverse pour permettre I'embrayage de chaque 
suspente sur le cable et done son retour a la station de dechargement et, 
d ! autre part, par un doigt fixe lateralement a la suspente consideree et apte 
a s'engager sur la rampe precitee lorsque la suspente arrive a proximite du 
poste de dechargement, le profil de la rampe etant determine pour 
provoquer un bascuiement vers le haut de la suspente et la reprise de son 
poids par le guide support de sorte que son extremite superieure, en forme 
de queue de cochon, est liberee de tout contact avec le cable, 
- et les moyens pour assurer I'entrainement de suspentes chargees 
depuis la rampe de debrayage jusqu'au poste de dechargement sont cons- 
titues par une chalne sans fin ou similaire munie de taquets sur la 
trajectoire desquels sont presentees, successivement, les tiges des suspentes 
qui arrivent a proximite du poste de dechargement ou des ergots solidaires 
de ces tiges, i'un des pignons tendeurs de cette chatne etant lie en rotation 
a 1'arbre d f un moteur electrique dont l f alimentation normalement assuree 
par la mise en marche de ^installation est coupee par les moyens de 
detection d ! une suspente chargee au poste de dechargement jusqu'a ce que 
le bras support de la pince ait commence sa rotation en direction de sa 
position de depose des charges. 

Suivant une forme d r execution simple a realiser de Tinvention, les 
moyens pour soulever le bras support de la pince avant le debut de sa 
rotation depuis le poste de dechargement au poste de depose sont constitues 
par une bielle attelee a Textremite superieure de 1'arbre supportant le bras 
pivotant et articuiee a un manchon de Tarbre supportant le bras pivotant et 
articulee a un manchon lie en rotation a un moteur electrique dont 
I 1 alimentation est controlee, a la fois par les moyens de detection de la 
position fermee ou ouverte de la pince et par les moyens de detection de la 
position extreme de dechargement du bras support de la pince afin que le 
soulevement du bras soit realise apres fermeture de la pince sur Torgane 
d'accrochage d r une charge, lorsque le bras est en position de dechargement 
et que son retour en position basse soit commandee apres son retour en 
position de dechargement, la pince etant en position ouverte. 

Suivant une forme d'execution particuliere de ^invention, les 
moyens pour faire pivoter le bras support de la pince de i f une de ses 
positions extremes a Tautre comprennent un pignon cale sur son arbre 
support et engrenant avec une vis sans fin liee en rotation avec i'arbre d f un 
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moteur electrique dont Pali mentation est commandee par les moyens de 
detection de la position fermee de la pince et est coupee par les moyens de 
detection du bras dans sa position extreme de depose des charges.Suivant 
une forme d'execution particuliere de ^invention, les moyens pour faire 

5 pivoter le bras support de la pince de I'une de ses positions extremes a 
l'autre comprennent un pignon cale sur son arbre support et engrenant avec 
une vis sans fin liee en rotation avec i f arbre d'un moteur electrique dont 
1'alimentation est commandee par les moyens de detection de la position 
fermee de la pince et est coupee par les moyens de detection du bras dans 

10 sa position extreme de depose des charges. 

De preference, les moyens d'accrochage des charges aux crochets 
des suspentes comprennent, en plus du lien souple ligature sur la charge, un 
anneau rigide facilement saisissable par la pince et facilement engageable 
sur les crochets des suspentes et facilement degageable de ces crochets* 

15 Suivant une autre caracteristique de l'invention, les moyens de 

manoeuvre de la pince comprennent, d'une part, une chaine sans fin tendue 
entre deux pignons dont un est lie en rotation a Tarbre d'un moteur - 
electrique et dont l'autre est cale sur 1'axe d ! articulation de Tune des 
m&choires de la pince et, d'autre part, deux pignons engrenant Tun dans 

20 l f autre et dont chacun est cale sur l'axe d'articulation de l ! une des 
machoires de la pince, l'alimentation du moteur d f entrainement de la chaine 
etant commandee, dans le sens de la fermeture de la pince, par les moyens 
de detection d f une suspente chargee au poste de dechargement et etant 
coupee par les moyens de detection du bras support de la pince au poste de 

25 depose. 

Suivant encore une autre caracteristique de i'invention visant a 
eliminer tout risque de balancement des charges au poste de dechargement, 
au guide support fixe situe a ce poste, sont associes deux tiges horizontals 
fixes situees en dessous du guide support et dont i'ecartement est juste 
30 superieur a l'epaisseur de la partie de suspente situee au meme niveau 
qu'elles. 

En general, dans les installations actuellement connues, pour 
I'acheminement des regimes de bananes, il est prevu, dans le hangar de 
traitement et de conditionnement des charges, un rail sur lequel sont aptes 
35 a circuler librement, des chariots dont chacun est muni d'un crochet auquel 
est suspendu une charge provenant de la station de chargement, ce rail 
permettant de presenter toutes les charges provenant de la station de 
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chargement, successive men t, a tous les postes de traitement et condition- 
nement. 

Lorsque le lieu de traitement est ainsi equipe, suivant une forme 
d'execution preferee de ^invention,. 1' installation comprend, en outre, un 

5 trongon de rail reliant les deux extremites d'entree et de sortie du rail 
precite et dispose au-dessus de la seconde position, ou position de depose, 
du bras pivotant support de pince, position dans laquelle la commande de 
l'ouverture de la pince provoque la liberation de I'organe d'accrochage de la 
charge, et sa prise en charge par le crochet du chariot circulant sur ie rail 

10 (6) et place en attente a ce poste, d f autres moyens etant prevus pour ne 
permettre l'ouverture de la pince qu'apres detection de la presence du 
chariot en attente, d'autres moyens encore, tels que chaine sans fin ou 
similaire munie de taquets, etant prevus pour deplacer chaque chariot en 
attente en direction du premier poste de traitement des charges apres 

15 depose d f une charge sur son crochet, c ! est-a-dire apres ouverture de la 
pince. 

Dans les installations connues de ce type, le sens de defilement du 
cable est generalement determine par la disposition des elements comple- 
mentaires de la station de dechargement. Ainsi, suivant une caracteristique 

20 particulierement interessante de cette installation, d'une part, tous les 
moteurs d'entrainement des organes mobiles de la station de dechargement 
de cette installation sont du type a inversion de sens de rotation, et toutes 
les suspentes et chariots auxquels les charges doivent etre suspendues sont 
equipees de deux jeux de crochets disposes symetriquement par rapport au 

25 plan vertical transversal de I'organe auquel ils sont fixes. 

De toute fagon, l f invention sera bien comprise a Taide de la 
description qui suit en reference au dessin schematique annexe representant, 
a titre d f exemple non limitatif, une forme d ! execution de cette installation 
dans le cas ou elle est prevue pour l 1 ache mine ment des regimes de bananes 

30 depuis la plantation jusqu'a leur hangar de traitement : 

Figure 1 est une vue en perspective montrant le poste de 
dechargement des regimes de bananes d ! une installation conforme a i'in- 
vention, 

Figures 2 et 3 sont des vues, respectivement, de cote et en coupe 
35 suivant III— III de Figure 2 montrant le mode de suspension d'un regime de 
bananes a une suspente embrayee sur le cable de ^installation, 

Figure 4 est une vue en plan par-dessus du poste de dechargement 
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de Figure 1, 

Figure 5 est une vue en coupe suivant V-V de Figure 4, 
Figure 6 est une vue en plan par dessus du rail dont est equipe le 
hangar de traitement et de conditionnement des regimes de bananes. 
5 Comme indique precedemment, la presente invention concerne une 

installation de transport par cable pour I'acheminement de regimes de 
bananes depuis la plantation jusqu'a leur lieu de traitement et de condition- 
nement. Elle concerne plus particuiierement le poste de dechargement d'une 
telle installation. 

10 Cette installation est done du type connu comportant un cable 

sans fin 2 circulant a l'interieur de la plantation non visible sur le dessin et 
constituant la station de chargement se prolongeant jusqu'a proximite du 
lieu de traitement et de conditionnement des regimes de bananes 3 ou se 
trouve la station de dechargement des regimes de bananes 3. Tout au long 

15 de son parcours, le cable 2 est supporte ou tendu par des poulies de guidage 
et de tension dont au moins une est motrice pour assurer son entrainement 
a Vitesse constante. Comme cela est le cas dans les installations connues de 
ce type, le cable 2 est destine a l f entrainement de suspentes 4 presentant 
une extremite superieure 4a en forme de queue de cochon et une extremite 

20 inferieure 4b en forme de crochet. L'extremite superieure 4a est destinee a 
etre engagee sur le cable 2 en vue de I'entramement de la suspente 
correspondante 4 tout le long du parcours de ce cable auquel elle est 
embrayee par Peffet de son seul poids, ou son desengagement de ce cable 
par simple souievement et deplacement lateral. II faut noter, en outre, que 

25 si une suspente 4 est seulement basculee vers le haut sans etre deplacee 
transversalement par rapport au cable 2, son extremite en forme de queue 
de cochon 4a peut etre seulement mise hors contact du cable 2 dont elle se 
trouve alors debrayee sans pour autant etre desengagee de ce cable. 

La station de dechargement de 1 ! installation selon ^invention est 

30 agence pour permettre le seul dechargement des regimes de bananes 3 en 
les decrochant des crochets 4b des suspentes 4, et leur depose a proximite 
du premier poste de traitement prevu dans le hangar 5 abritant les 
differents postes de traitement et de conditionnement des regimes de 
bananes 3 et dont seul le rail superieur 6 de circulation des chariots 7 

35 supportant les regimes 3 est visible sur la figure 6. 

Comme le montre plus particuiierement la figure 1, la station de 
dechargement de Installation selon l'invention comporte : 
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- un guide support 8 presentant, a son extremite amont par 
rapport au sens de circulation du cable 2 illustre par les f leches 9, une 
rampe 8a destinee a provoquer le soulevement, par action sur un doigt 
lateral 4 r C porte par chaque suspente 4 et sur la trajectoire duquel est 
place le guide support 8, des suspentes 4 et par consequent leur debrayage 
par rapport au cable 2 et, a son extremite avale 8b, une pente inverse 
destinee a liberer les suspentes 4 et a permettre, par leur basculement vers 
le bas, leur reembrayage sur le cable 2 et leur retour a la station de 
chargement, c'est-a-dire a la plantation. Entre ces deux extremites en 
forme de rampe 8a et 8b, le guide support 8 assure le soutien des suspentes 
4 auxquelles sont acroches les regimes 3. La rampe 8a situee a Textremite 
amont du guide support 8 constitue done le poste de debrayage des 
suspentes 4 par rapport au cable 2 tandis que la rampe 8b de ce guide 
support 8 situee a son extremite posterieure ou avale en constitue le poste 
de reembrayage des suspentes 4 sur le cable 2. Entre les rampes 8a et 8b, 
Tentrainement des suspentes 4 dans le meme sens que le cable 2 e'est— 
a-dire dans la direction definie par les fleches 9 mais a vitesse reduite, est 
assure par une chalne sans fin 11 portant des taquets 12 diriges vertica- 
lement vers le haut et sur la trajectoire desquels se trouve situe un ergot 
horizontal 4c fixe a proximite de Textremite superieure de chaque suspente 
4, le brin superieur 11 de cette chaine sans fin etant tendu horizontalement 
par deux pignons 13 de maniere a etre situes a proximite du cable 2 et du 
guide support 8 et parallelement a eux. L'un des pignons 13 est lie en 
rotation a l f arbre d f un moteur electrique 14 assurant Tentrainement de la 
chaine sans fin 11- 

Comme cela est aussi visible sur la figure 1, la station de 
dechargement de Installation comprend, en outre, une pince 15 destinee a 
saisir les organes d'accrochage des regimes 3 aux crochets 4b des suspentes 
4, a les soulever et a les degager des crochets 4b pour les entrainer a un 
poste de depose des regimes 4, situe de Tautre cote du cable 2 par rapport 
au plan de la figure 1. A cet effet, la pince 15 est portee par un bras 16 
monte pivotant autour d'un axe vertical 17 entre deux positions extremes 
decalees l ! une par rapport a l T autre d f environ 180° et dans chacune 
desquelles le bras 16 est sensiblement orthogonal au cable 2. Dans la 
premiere position extreme ou position de dechargement, illustree en traits 
pleins sur la figure 1, ie bras 16 est oriente transversaiement au cable 2 et 
est situe en dessous du cable 2 du guide support 8 et de la chaine sans fin 
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11. Dans son autre position extreme ou position de depose des regimes 3, le 
bras est oriente dans une direction diametralement opposee a celle illustree 
en traits pleins, c'est-a-dire qu'il occupe la position representee en trait 
mixte sur la figure 1. Naturellement, Paxe 17 de pivotement du bras support 

5 16 de la pince 15 est contenu dans un plan vertical 17a perpendiculairement 
au CcLble 2 et definissant le poste de dechargement. 

La pince 15 est constitute de deux machoires 15a et 15b arti- 
culees sur des axes verticaux 15 ! a et 15 ! b permettant leur pivotement sur 
90° dans des directions opposees, c ! est-a-dire jusque dans la position ouverte 

10 representee en trait mixte sur la figure 1. Sur cette figure, la position 
fermee des machoires 15a et 15b de la pince 15 est representee en trait 
plein. 

Les moyens de manoeuvre des machoires 15a et 15b de la pince 15 
sont realises de maniere simple par deux pignons, non representes sur le 

15 dessin, et dont chacun est cale sur Tun des axes 15'a ou 15 ! b des machoires 
15a et 15b de maniere a engrener Tun avec Pautre. Ces deux pignons 
assurent Pinversion des sens de rotation des michoires 15a et 15b. En outre, 
sur Pun des axes 15*a ou 15 f b est cale un second pignon, non represente sur 
le dessin, constituant Pun des deux pignons sur lesquels est tendue une 

20 chaine sans fin, Pautre pignon tendeur, egalement non visible sur le dessin, 
etant lie en rotation a Parbre de sortie d T un moteur electrique d f entrai- 
nement 18. 

Pour son entrainement en rotation entre ces deux positions 
extremes de dechargement et de depose, Parbre 16 est cale sur un arbre 

25 vertical 17 1 d ! axe 17 lie en rotation, par Pintermediaire d ! un ensemble roue 
et vis sans fin non visible sur le dessin, a Parbre de sortie d'un moteur 
electrique d'entrainement 19. Durant la rotation de Parbre 17 ! , Pimmobi- 
lisation en rotation de son moyeu 21 est assuree par Pengagement dans une 
gorge verticale 20a menagee dans un element 20 solidaire du bati de la 

30 machine, de Pextremite libre, eventuellement equipee d ! un galet 2ib, d f un 
bras radial 21a porte par le moyeu 21. 

Cette disposition, tout en assurant P immobilisation en rotation du 
moyeu 21 de Parbre 17' ne fait pas obstacle a son deplacement vertical sous 
Paction du moteur 2^ et de Pensemble bielle 22 maneton 23 decrits 

35 ci-apres. 

En effet, pour permettre le soulevement en temps utile du bras 16 
et par consequent de la pince 15, le moyeu 21 de Parbre 17 ! est attele, par 



BNSDOOD: <FR 2651759A1_I_> 



2651759 



9 

i'intermediaire d'une bielle 22, a un maneton 23 lie en rotation a Tarbre de 
sortie d ! un moteur electrique d'entrainement 24. 

Tous les moteurs electriques 1*, 18, et 24 servant a l'entrai- 
nement respectivement de la chaine sans fin 11, de la pince 15 du bras 
pivotant 16 et du moyeu 21 de Tarbre 17 1 sont controles par : 

- des moyens de detection non representes sur le dessin et 
permettant de detecter la presence d f une suspente 4 chargee au poste de 
dechargement 17a, c'est-a-dire a. l ! emplacement occupe par la suspente 4 
situee a gauche sur la figure 1, 

- des moyens de detection de la position ouverte ou fermee de la 

pince 15 et, 

- des moyens de detection de chaque position extreme du bras 16 
supportant la pince 15, 

tous ces moyens etant agences pour que le fonctionnement de 
cette station de dechargement soit le suivant : 

a I'origine, le cable 2 est entraine a vitesse constante dans le sens 
iilustre par les f leches 9 ; la chaine 11 est entrainee par le moteur 14 dans 
le meme sens iilustre par les fleches 9 que le cable 2, mais a vitesse 
constante plus reduite, le bras 16 est en position de dechargement, 
c'est-a-dire dans sa position representee en trait plein sur la figure 1, son 
moyeu 21 etant en position basse, et la pince 15 est en position ouverte, 
c'est-a-dire celle representee en traits mixtes sur cette figure 1. 

Les moyens de detection d'une suspente 4 chargee au poste de 
dechargement 17a commandent simultanement 1'arret du moteur 14 et 
l'alimentation du moteur 18 pour actionner la pince 15 dans le sens de la 
fermeture, telle qu'illustre en traits pleins sur la figure 1- Les moyens de 
detection de la pince 15 en position de fermeture commandent alors, 
Palimentation du moteur 24 et par I'intermediaire du maneton 23 et de la 
bielle 22, le souievement du moyeu 21 de l'arbre 17 f puis, apres ce 
soulevement, Talimentation du moteur 14 d'entramement de la chaine 11 et 
celle du moteur electrique 19 d T entramement en rotation de Parbre 17 1 et 
du bras 16 jusque dans la position de depose de ce dernier telle qu ! illustree 
en traits mixtes sur la figure 1. Les moyens de detection du bras 16 en 
position de depose commandent alors Touverture de la pince 15, c ! est-a-dire 
^alimentation en sens inverse du moteur 18 en vue de deposer le regime de 
bananes 3 par liberation de son organe d ! accrochage par la pince 15. 

Comme le montre le dessin et plus particulierement la figure 1, 
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les organes d'accrochage par Pintermediaire desquels les regimes de bananes 
3 sont suspendus aux crochets 4b des suspentes 4 comportent, avanta- 
geusement, en plus du lien souple 25 ligature sur le regime 3, un anneau 
rigide 26 facile men t engageable sur un crochet *b de suspente 4 et 
facilement degageable de ce crochet. 

Les figures 4- et 5 montrent une disposition avantageuse de ce 
poste de dechargement ayant pour but d f eliminer tout risque de balancement 
transversal des suspentes 4 lorsqu'elles arrivent au point de dechargement 
de maniere a eliminer tout risque qu f un anneau 26 puisse echapper a une 
pince 15 lorsque cette derniere est manoeuvree dans le sens de la fermeture 
en vue de saisir le regime de bananes 3 suspendu a cet anneau 26, A cet 
effet, il est prevu deux tiges fixes 27 disposees parallelement et horizon- 
talement, de maniere a encadrer la trajectoire normalement suivie par les 
suspentes 4 lorsqu ! elles sont entrainees du poste d'embrayage 8a au poste de 
debrayage 8b, Pecartement de ces tiges 27 etant juste superieur a la 
dimension transversale de la partie des suspentes 4 situees au niveau des 
tiges 27. 

Comme il a ete indique precedemment, la station de dechar- 
gement associe au cable 2 est disposee a proximite du lieu de traitement et 
de conditionnement des regimes de bananes 3, ce lieu etant, le plus souvent 
constitue par un hangar 5 a Tinterieur duquel est installe, a une certaine 
hauteur du sol, un rail 6 destine a guider des chariots 7 permettant de 
transporter les regimes de bananes 3, successivement, a tous les postes de 
traitement auxquels ils doivent etre presentes avant d f etre amenes a leur 
poste de conditionnement. 

Selon Pinvention, la station de dechargement, materialisee par le 
guide support 8, est disposee parallelement a un trongon de rail 6a reliant 
les extremites d ! entree et de sortie du rail 6 du hangar 5. Chaque chariot 7 
est muni d*un crochet 7a sur lequel peut etre engage Tanneau 26 de Torgane 
de support d'un regime de bananes 3. Selon Pinvention, cet engagement peut 
etre realise en fin de pivotement du bras 16 jusque dans sa position de 
depose des regimes de bananes 3, comme illustre en traits mixtes sur la 
figure 1. II suffit, en effet, que, lorsque le bras 16 atteint sa position de 
depose, il soit dispose de maniere telle que Panneau 26 de Porgane de 
support du regime de bananes 3 qu'il supporte soit engage sur le crochet 7a 
d f un chariot 7 arrete a Pendroit correspondant du rail 6a. A cet effet, 
comme le montre le dessin, et plus particulierement la figure 1, au rail 6a 
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est associe une chaine sans fin 28 portant des taquets lateraux 29 et tendue 
entre deux pignons 31 et 32 de maniere que son brin inferieur soit dispose 
horizontalement a proximite de la trajectoire des moyens de suspension 7b 
au rail 6a des chariots 7 et que ces moyens de suspension 7b soient situes 
sur la trajectoire des taquets 29 de la chaine 28 de maniere a etre entrames 
par eux lorsque le moteur electrique 33, a l'arbre de sortie duquel i ! axe du 
pignon 31 est lie en rotation, commande l'entrainement de la chaine 28. 

Le fonctionnement de ce complement d'instaliation au poste de 
dechargement des regimes de bananes 3 est done le suivant : 

- lorsque le bras 16, en position haute, telle que representee en 
traits mixtes sur la figure 5, termine son pivotement depuis sa position de 
dechargement des regimes de bananes 3 a sa position de depose de ces 
regimes, avec la pince 15 refermee sur l f anneau 26 servant a 1'accrochage 
d f un regime de bananes 3, 1'anneau 26 est alors engage sur le crochet 7a 
d'un chariot 7 prealablement dispose a ce poste de depose pour recevoir un 
regime de bananes 3. A cet endroit du rail 6a est prevu un moyen de 
detection de la presence d'un chariot 7, ce moyen etant associe au moyen 
de detection de la position de depose du bras 16 de maniere a ne permettre 
la manoeuvre en position d'ouverture de la pince 15 que lorsque non 
seulement le bras 16 est en position de depose mais qu'aussi un chariot 7 a 
ete detecte a ce poste de depose. L'ouverture de la pince 15 a done pour 
effet de deposer, sur le crochet 7a de ce chariot 7, l'anneau 26 du regime 
de bananes ainsi transferee Ce n f est qu'apres ouverture de la pince 15 et par 
consequent liberation de l r anneau 26 de ce regime de bananes 3 que le 
moteur electrique 33 sera commmande de maniere a entrainer la chaine 28 
et par consequent le chariot 7 jusqu'a ce que ce dernier ait totalement 
degage le poste de depose qu f ii occupait prealablement et jusqu'a ce qu'un 
nouveau chariot 7 ait pris sa place. 

Le fonctionnement de cette installation est done totalement 
automatise et, s'il est necessaire qu'une personne soit presente a cette 
station de dechargement pour verifier le bon fonctionnement de l r instal- 
lation, cette personne n f est jamais appelee a fournir des efforts physiques 
importants et fatigants. II faut noter, en outre, que les suspentes (4) ne sont 
jamais desengagees du cable 2 et que, de ce fait, elles sont automati- 
quement ramenees a I'interieur de la plantation ou elles peuvent etre, a 
nouveau, chargees d f un regime de bananes. 

Comme le montre le dessin et notamment la figure 1, les 
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suspentes 4 et les chariots 7 sont equipes non pas d'un seul crochet, 
respectivement 4b et 7a, mais d'une paire de crochets, respectivement 
4b,4b ! d f une part et 7a,7'a d'autre part, les deux crochets d'une meme paire 
etant disposes symetriquement par rapport a un plan vertical contenant 

5 I'axe de leur organe support et perpendiculaire au cable 2. Tous les moteurs 
electriques 14,18,21,24 et 33, sont du type a inversion de sens de rotation 
de sorte que les sens des mouvements des organes 11-12, 15a-15b, 16-17', 
16-21, et 28-29 qu'ils entrainent respectivement peuvent etre inverses. Ces 
dispositions permettent une adaptation facile de cette station de dechar- 

10 gement a une installation de transport par cable deja construite, quel que 
soient les positions relatives des elements de cette installation et le sens de 
defilement du cable. 
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REVENDICAT1QNS 

1.- Installation de transport par cable pour l f ache mine ment 
des charges depuis une station de chargement jusqu'a leur lieu de trai- 
tement et/ou de conditionnement, du type comprenant un cable (2) 

5 circulant a l'interieur de la station de chargement et se prolongeant 
jusqu'a une station de dechargement voisine du lieu de traitement et/ou 
de conditionnement, et comportant, d'une part, des poulies supportant 
et guidant le cable et dont au moins une motrice, assure i f entrainement 
du cable (2) et, d'autre part, des suspentes (4) presentant une extremite 

10 superieure (4a), en forme de queue de cochon et destinee a permettre 
leur accrochage au cable (2) et leur decrochage du cable par simple 
soulevement, et une extremite Inferieure (4b), en forme de crochet, 
destinee a recevoir la boucle d ! un lien (25) soiidaire d ! une charge (3) 
et a assurer le transport de cette charge depuis la station de chargement 

15 jusqu'a la station de dechargement, caracterisee en ce qu'ii est prevu, 
a la station de dechargement : 

- des moyens (8a) pour soulever, successive ment, chaque sus- 
pente (4) qui arrive a proximite du poste de dechargement et la debrayer 
du cable (2) sans Pen desengager, 

20 - des moyens (8,11,12) pour supporter et entrainer, jusqu'au 

poste de dechargement (17a), chaque suspente (4) debrayee du cable 
(2), 

- des moyens de detection de chaque suspente (4) chargee 
au poste de dechargement (17a), 

25 - une pince (15) portee par un bras horizontal (16) monte 

pivotant autour d f un axe vertical (17) entre deux positions extremes 
decalees Tune de Tautre d'environ 180° et dont chacune est sensiblement 
orthogonale au cable (2), des moyens de manoeuvre (18) etant associes 
a cette pince (15) pour commander sa fermeture sur l'organe d'accro- 

30 chage (25,26), a sa suspente (4), d'une charge (3), lorsque cette suspente 
(4) est au poste de dechargement (17a) et que le bras support (16) de 
la pince (15) est dans sa position extreme de dechargement, et son 
ouverture, apres son pivotement dans l'autre position extreme du bras 
(16) ou position de depose des charges (3), 

35 des moyens de detection de la position extreme occupee 

par le bras (16) support de la pince (15), 

- des moyens (22,23,24) aptes a soulever le bras pivotant 
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(16) lorsque la pince (15) est refermee sur Torgane d'accrochage (25,26) 
a sa suspente (4), d'une charge (3) et le desengager du crochet (4b) 
de cette suspente (4) et 

- des moyens (19) aptes a faire pivoter le bras (16) support 
de la pince (15) de sa position extreme de dechargement des charges 
(3) a son autre position extreme de depose des charges (3) d'ou elles 
sont ensuite transportees a divers postes prevus pour leur traitement 
et pour leur conditio nnement. 

2. - Installation selon la revendication 1 caracterisee en ce 

que : 

- les moyens pour debrayer chaque suspente (4) du cable (2) 
lors de son arrivee a la station de dechargement, c f est-a-dire a proximite 
du poste de dechargement (17a) sont constitues, d'une part, par une 
rampe (8a) menagee a 1'extremite amont d ! un guide support horizontal 
fixe (8) s'etendant, parallelement au cable (2), de part et d 1 autre du 
poste de dechargement (17a), et dont 1'autre extremite, situee en aval 
de ce poste, presente une rampe inverse (8b) pour permettre I'embrayage 
de chaque suspente (4) sur le cable (2) et done son retour a la station 
de chargement et, d'autre part, par un doigt (4 f c) fixe lateralement 
a la suspente (4) consideree et apte a s'engager sur la rampe (8a) lorsque 
la suspente (4) arrive a proximite du poste de dechargement (17a), 
le profil de la rampe (8a) etant determine pour provoquer le soulevement 
de la suspente (4) et la reprise de son poids par le guide support (8) 
de sorte que son extremite superieure (4a), en forme de queue de cochon, 
est liberee de tout contact avec le cable (2). 

3. - Installation selon Pune des revendications 1 et 2 carac- 
terisee en ce que : 

- les moyens pour assurer Tentrainement de suspentes (4) 
depuis la rampe de debrayage (8a) jusqu'au poste de dechargement 
sont constitues par une chaine sans fin ou similaire (11) munis de taquets 

(12) sur la trajectoire desquels sont presentees, successivement, les 
tiges des suspentes (4) qui arrivent a proximite du poste de dechargement 
ou des ergots (4c) solidaires de ces tiges, I'un des pignons tendeurs 

(13) de cette chaine (11) etant lie en rotation a I'arbre d'un moteur 
electrique (14) dont Tali mentation, normalement assuree par la mise 
en marche de Installation, est coupee par les moyens de detection 
d'une suspente (4) au poste de dechargement jusqu f a ce que le bras 
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(16) ait commence sa rotation en direction de sa position de depose 
des charges. 

Installation selon l'une quelconque des revendications 
precedentes caracterisee en ce que : 

5 - les moyens pour soulever le bras (16) support de la pince 

(15) avant le debut de sa rotation depuis le poste de dechargement 
au poste de depose sont constitues par une bielle (22) attelee a i f ex- 
tremite superieure de Tarbre (17 1 ) support ant le bras pivotant et arti- 
culee a un maneton lie en rotation a un moteur electrique dont l'ali- 

10 mentation est controlee, a la fois par les moyens de detection de la 
position fermee ou ouverte de la pince (15) et par les moyens de detec- 
tion de la position extreme de dechargement du bras (16) support de 
la pince (15) afin que le soulevement du bras so it realise apres fermeture 
de la pince (15) sur Torgane d'accrochage (25,26) d ! une charge (3), 

15 lorsque le bras (16) est en position de dechargement et que son retour 
en position basse soit commandee apres son retour en position de dechar- 
gement, la pince (15) etant en position ouverte. 

5.- Installation selon Tune quelconque des revendications 
precedentes caracterisee en ce que : 

20 - les moyens pour faire pivoter le bras (16) support de la 

pince (15) de Tune de ses positions extremes a i ! autre comprennent 
un pignon cale sur son arbre support (17) et engrenant avec une vis 
sans fin liee en rotation avec Tarbre d'un moteur electrique (19) dont 
Talimentation est commandee par les moyens de detection de la position 

25 fermee de la pince (15) et est coupee par les moyens de detection 
du bras (16) dans sa position extreme de depose des charges (3). 

6- - Installation selon Tune quelconque des revendications 
precedentes caracterisee en ce que : 

- les moyens d'accrochage des charges (3) aux crochets (4c) 
30 des suspentes (4) comprennent, en plus du lien souple (25) ligature sur 

la charge (3), un anneau rigide (26) facilement saisissable par la pince 
(15) et facilement engageable sur les crochets (4c) des suspentes (4) 
et facilement degageable de ces crochets. 

7- - Installation selon Tune quelconque des revendications 
35 precedentes caracterisee en ce que : 

- les moyens de manoeuvre de la pince (15) comprennent, 
d ! une part, une chame sans fin tendue entre deux pignons dont un est 
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lie en rotation a l'arbre d f un moteur eiectrique (18) et dont i'autre 
est cale sur l'axe d ! articulation (15'a ou 15 f b) de Tune (15a ou 1 5b) 
des machoires de la pince (15) et, d'autre part, deux pignons engrenant 
l'un dans I'autre et dont chacun est cale sur l'axe d'articulation de 

5 Tune des machoires de la pince (15), l'alimentation du moteur (18) 
d'entrainement de la chaine etant commandee, dans le sens de la fer- 
meture de la pince (15), par ies moyens de detection d ! une suspente 
(4) au poste de dechargement et etant coupee par les moyens de detec- 
tion du bras (16) support de la pince (15) au poste de depose. 

10 8.- Installation seion l'une quelconque des revendications 

precedentes caracterisee en ce qu'au guide support fixe (8), sont associes 
deux tiges horizontals fixes (27) situees en dessous du guide support 
(8) et dont Tecartement est juste superieur a l'epaisseur de la partie 
de suspente (4-) situee au meme niveau qu'elles. 

15 9.- Installation selon l'une quelconque des revendications 

precedentes, caracterisee en ce que lorsqu'elle comprend un lieu tel 
qu'un hangar (5) pour le traitement et/ou le conditionnement des charges 
(3), equipe d'un rail (6) sur lequel sont aptes a circuler librement, des 
chariots (7) dont chacun est muni d'un crochet (7) auquel est suspendue 

20 une charge (3) provenant de la station de chargement, ce rail (6) permet- 
tant de presenter toutes ies charges (3), successivement, a tous les 
postes de traitement et/ou de conditionnement, ii est prevu un trongon 
de rail (6a) reliant les deux extremites d'entree et de sortie du rail 

(6) et dispose au-dessus de la seconde position, ou position de depose, 
25 du bras pivotant (16) support de pince (15), position dans laquelle la 

commande de Touverture de la pince (15) provoque la liberation de 
Torgane d f accrochage (25,26) de la charge (3) et sa prise en charge 
par le crochet (7a) d ! un chariot (7) circulant sur le rail (6) et place 
en attente a ce poste, d f autres moyens etant prevus pour ne permettre 
30 Touverture de la pince (15) qu'apres detection de la presence du chariot 

(7) en attente, d'autres moyens encore, tels que chaine sans fin ou 
similaire (28) munie de taquets (29), etant prevus, pour deplacer chaque 
chariot (7) en attente en direction du premier poste de traitement 
des charges apres depose d'une charge (3) sur son crochet (7a), c'est- 

35 a-dire apres ouverture de la pince (15). 

10.- Installation selon Tune quelconque des revendications 
precedentes caracterisee en ce que d f une part, tous les moteurs (14,18,- 
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21,24 et 33) d'entramement des organes mobiles (11-12, I5a-15b, 16-17 1 , 
16-21, 28-29) de la station de dechargement de cette installation sont 
du type a inversion de sens de rotation, et toutes les suspentes (4) 
et chariots (7) auxquels les charges (3) doivent etre suspendues sont 
5 equipees de deux jeux de crochets (4b-4 ! b, 7a-7 T a) disposes symetri- 
quement par rapport au plan vertical transversal de Torgane auquel 
ils sont fixes. 

11.- Installation selon Tune queiconque des revendications 
precedentes caracterisee en ce qu'elle est appliquee a Tacheminement 
10 ^ es regimes de bananes depuis la plantation jusqu'a leur hangar de 
traitement et de conditionnement. 
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